
一、基本情况 

单

位 

自动化与电

子工程学院 

姓名 王涛 出生

年月 
1978.03 

现专业技

术职务及

时间 

讲师 

2009.03 

申请职务 副教授 

曾用名 无 晋升方式 自然晋升 

学 

习 

经 

历 

学历 学习形式 学历取得方式 起止时间 学校 学位及取得时间 所学专业 

本科 全日制 正规高等院校 97.09-01.07 青岛大学 学士 01.07 数学与应用数学

硕研 全日制 正规高等院校 03.09-06.04 北京交通大学 硕士 06.04 系统理论 

现从事专

业及代码 

081102 检测技术

与自动化装置 
教师资格证取得时间 

及任教学科  

2009.06 测控技

术与仪器 

岗前培训合格证

取得时间 
2007.10 

职称

外语 

2013 年 6 月   语种： 英语    

类别/等级：理工 A  成绩：92   

计算机应

用能力 

科目：Windows XP 成绩：合格 科目： Word 2003    成绩：合格 

科目：PowerPoint 2003 成绩：

合格 
科目：Internet 应用   成绩：合格 

综合

奖励 

时  间 批准机关/单位 称号(限填三项) 备注 

2013.06 青岛科技大学 先进工作者  

2012.06 青岛科技大学 我最喜爱的老师  

课堂教学总工作量  教学科研总分  审核人  

材料审核结果： 我学科组审核了原件，检索了提交业绩材料，并向职能部门核准，对信息的准确性承担责任。 

                               负责人签字：               单位（公章）                   年   月   日

专家委员会民主评议推荐意见（德、能、绩、勤、廉） 

 

单位（公章）                      评议组负责人签字：                年   月   日

学校评审委员会评审（推荐）结果： 

（公章）                           年   月   日

二、教学工作情况 

1.任现职以来教学论文情况（限填 3 篇） 

题   目 
刊名、刊号、年、卷、期、页/

书名、书号、出版社 

位次/

总人数 

级别（收

录）/引用
计分 

审核

签字 

浅谈 C++程序设计语言教学方法 青岛科技大学学报(社会科学版), 
1671-8372, 29 (6), 2013, p111,114 1/2 C 35  

单片机原理及应用课程教学改革和创新 青岛科技大学学报(社会科学版), 
1671-8372, 29 (6), 2013, p61-62 2/3 C 15  

测控专业工程光学课程的教学改革思考与对策 青岛科技大学学报(社会科学版), 
1671-8372, 27(6), 2013, p59-60 2/3 C 15  

2.任现职以来教学立项情况（限填 3 项） 

时间 批准机关 名称 等级 
位次/总

人数 
计分 

审核

签字 

2014.04 青岛科技大学 山东省高等学校精品课程（光电检测技术） 省级 3/3 70  

2014.09 青岛科技大学 测控专业卓越人才培养模式探讨 校级 4/5 10  

2009.09 青岛科技大学 
测控技术与仪器专业应用研究型人才培养模

式改革建设及研究立项 
校级 10/13 5  

 

3.任现职以来教学获奖情况（限填 3 项） 

时间 批准机关 名称 等级 
位次/总

人数 
计分 

审核

签字

2010.12 青岛科技大学 
《单片机原理与应用》多媒体课件二

等奖 
校级 2/4 25  

2013.07 青岛科技大学 优秀学士论文 校级 1/1 60  

2014.07 青岛科技大学 优秀学士论文 校级 1/1 60  

4.任现职以来完成课堂教学任务 

学期 讲授课程名称或其他教学任务 授课对象 计划学时 工作量
审核

签字

2008.9~2009.1
2008.9~2009.1
2008.9~2009.1
2009.3~2009.7
 
  
 
2009.9~2010.1
 
 
2010.3~2010.7
 
 
2011.3~2011.7
2011.9~2012.1
 
 
2012.3~2012.7
2012.9~2013.1
 
 
 
2013.3~2013.7
 
2013.8~2014.1
 
 
 
2013.3~2013.7

单片机原理及应用 
高级语言程序设计 
误差理论与数据处理 
单片机原理及应用 
误差理论与数据处理 
指导毕业设计 
 
单片机原理及应用 
高级语言程序设计 
指导课程设计 
单片机原理及应用 
误差理论与数据处理 
指导毕业设计 
指导毕业设计 
单片机原理及应用 
高级语言程序设计 
高级语言程序设计上机 
指导本科毕业设计 
单片机原理及应用 
高级语言程序设计 
高级语言程序设计上机 
误差理论与数据处理 
指导本科毕业设计 
指导课程设计 
高级语言程序设计 
 
高级语言程序设计上机 
 
指导本科毕业设计 

测专 061-2，自专 061-2 
电气 071-2，测控 071-4 
海洋 071-4，化学 073-4 
机自 071-4 
材物 071-2，测控 071-4 
本科 7 人  
专科 6 人 
机自 076-8，机自 08A-C
测控 081-4 
测控 065 
机专 081-4 
公选 
测控 06  7 人 
测控 07  2 人 
机自 091-3 
测控 101-4 
测控 101-4 
测控 08   5 人 
装控 091-4 
自化 111-6 
自化 111-6 
自化 101-6 
测控 09   4 人 
测控 103 
测 控 121-4 ， 自 动 化

121-123 
测 控 121-4 ， 自 动 化

121-123 
测控 10   5 人 

48 
72 
32 
48 
32 
 
 
48 
72 
 
48 
32 
 
 
48 
32 
16 
 
32 
32 
16 
32 
 
 
32 
 
16 

123.84 
218.88 
60.8 
102.72 
60.8 
   
 
134.4 
185.76 
  
102.72 
41.6 
  
  
86.88 
48 
53.76 
  
32 
60.8 
85.12 
60.8 
    
 
102 
 
123 
 

 

课堂教学效

果 

本专科课堂教学： 

 

审核人签字： 

教务处审核（章） 

研究生课堂教学： 

 

审核人签字： 

研究生处审核（章） 

---------------------------------------------

○---------------------------------------------------------

○----------------------------------------------------------------

○------------------------------ 

青岛科技大学 2014 年教师系列专业技术职务评审一览表 
单位（学院）：自动化与电子工程 姓名：王涛

联系电话：15063981122 

-1-                                                                                                      -2- 



三、科研工作情况                           

1.任现职以来的论文、论著、作品等(不超过 8 篇，前 3 项代表本人最高学术水平) 

序

号 
题   目 

刊名、刊号、年、卷、期、

页/书名、书号、出版社 

位次/

总人数 

级别（收

录）/引用 
计分 重合率

1 
论文：Stabilization effect of multiple density 

difference in the lattice hydrodynamic model  
Nonlinear Dynamics, 0924-090X,  

2013, 73 (4), 2197-2205 
1/3 

A(SCI 一区,

他引 1 次, 

IF3.009) 
210.27   

2 
论文：Flow difference effect in the two-lane 

lattice hydrodynamic model  
Chinese Physics B, 1674-1056, 

2012, 21(7), 070507(1-9) 
1/5 

A(SCI, 他

引 10 次, IF 

1.148) 
128.7   

3 
论文：A new macro model for traffic flow 

considering the driver's delay effect 

The 25th Chinese Control and 

Decision Conference, 

978-1-4673-5533-9, 2013, 

4535-4537 

1/1 A (EI) 200   

4 
论 文：考虑后车影响的多速度差交通流模

型 
北京理工大学学报, 1001-0645, 

2012, 32 (s1), 179-182 
1/2 A (EI) 140  

5 
论文：A new lattice hydrodynamic model 

based on ITS environment 

The 25th Chinese Control and 

Decision Conference, 

978-1-4673-5533-9, 2013, 

4531-4534 

1/1 A (EI) 200  

6 

论文：The Application of Optimal Control in 

the Constant-Speed Control of Rotary Screen 

Rack 

The 25th Chinese Control and 

Decision Conference, 

978-1-4673-5533-9, 2013, 

2306-2309 

1/3 A (EI) 120  

7 
论文：The copositive programming and its 

application 

Proceeding of the Sixth 

International Conference of 

Matrices and Operators, 

1-84626-086-5, 2011, 2, 293-296 

1/2 B 70  

8 编著：误差理论与测试信号处理 
化学工业出版社, 2011.12 

ISBN:978-7-122-12898-0 
5/6  20  

 

论文论著总分：1088.97 
 

 

 

 

                                     审核人（签字）：             

 

  

 

 

 

2.任现职以来承担科研项目情况（不超过 5 项，前 3 项代表本人最高学术水平）  

项目期限 纵/横 项目名称（编号） 批准机关 级别 
位次/总

人数 

完成 

情况 
计分

审核

签字

2015.01-2018.12 纵 
混合交通条件下的公交优先控

制策略研究(ZR2013GQ001)

山东省自然科

学基金委员会 

省部级

级 
1/10 在研 350  

2014.01-2014.12 纵 

基于声发射全波形逆时反演模

型的混凝土健康状态研究

(61340038) 

国家自然科学 

基金委员会 
国家级 2/9 在研 225  

2015.01-2018.12 纵 
系统辨识算法复杂性、收敛性、

计算效率研究（61472195）  

国家自然科学 

基金委员会 
国家级 3/10  在研 150  

2014.04-2016.08 纵 
973 子课题：行星表面精确着陆

导航与制导控制问题研究

(2012CB720002-4) 

国家科学技术

部 国家级 4/12 在研 250  

2011.01-2013.12 纵 
邻近点不出现的平衡设计

（11001143） 
国家自然科学 

基金委员会 国家级 4/4  完成 150  

3.任现职以来科研成果(科研奖励、专利等，不超过 5 项，前 3 项代表本人最高学术水平) 

时间 项          目 批准机关 等级 
位次/

总人数
计分

审核

签字

2014.09 

城市交通系统宏观建模与仿真研究

（2014BZ30345） 获山东省高等学校优秀科

研成果奖 

山东省教育厅 三等 2/4 150  

4.科研成果 

  转化情况 

 

 

审核人（签字） 

科研项目分合计：1125 
 

审核人签字： 

科研成果分合计：150 
 

审核人签字： 

到校纵向经费共：5 万元 

 

审核人签字： 

到校横向经费共：    万元

 

审核人签字： 

四、其他业绩 

时间 业绩项目（限填三项） 审核 

签字 2010.03 参与《测控技术与仪器》品牌专业申报工作，负责材料收集整理 

  

 班主任工作 

及考核 

2006.09-2010.07，测控 06-1 班 
2013.11-至今, 测控 12-1 班 

青年教师 

实践锻炼

情况 

无 

 

本人承诺：所提供的个人信息和证明材料真实准确，对因提供有关信息、证件不实或违反有关规定造成

的后果，责任自负。 

          本人签名：                       年    月   日          

单位（学院）：自动化与电子工程 姓名：王涛     联系电话：15063981122 

-3-                                                                                                      -4- 

---------------------------------------------

○---------------------------------------------------------

○----------------------------------------------------------------

○------------------------------ 


