
 

一、基本情况 

单

位 

自动化与电

子工程学院 

姓名 王丽丽 出生

年月 
1981.09 

现专业技

术职务及

时间 

 
申请职务 副教授 

曾用名 无 晋升方式 自然晋升 

学 

习 

经 

历 

学历 学习形式 学历取得方式 起止时间 学校 
学位及取得

时间 
所学专业 

大学 全日制 正规高等院校 00.09-04.07 青岛科技大学 学士 04.07 自动化 
研究生 全日制 正规高等院校 05.09-10.07 北京邮电大学 博士 10.07 机械电子工程 

现从事专业

及代码 

控制理论与控

制工程 081101 

教师资格证取得时间 

及任教学科  
2011.06 自动化 

岗前培训合格证

取得时间 
2011.10 

职称

外语 

年月   语种： 英语    

类别/等级：成绩： 免试   

计算机

应用能

力 

科目： XXX    成绩：免试 科目：  XXX      成绩：免试 

科目：XXX    成绩：免试 科目：   XXX    成绩：免试 

综合

奖励 

时  间 批准机关/单位 称号(限填三项) 备注 

无 

课堂教学总工作量  教学科研总分  审核人  

材料审核结果： 我学科组审核了原件，检索了提交业绩材料，并向职能部门核准，对信息的准确性承担责任。 

                               负责人签字：               单位（公章）                   年   月   日 

专家委员会民主评议推荐意见（德、能、绩、勤、廉） 

 

单位（公章）                      评议组负责人签字：                年   月   日 

学校评审委员会评审（推荐）结果： 

（公章）                           年   月   日 

二、教学工作情况 

1.任现职以来教学论文情况（限填 3篇） 

题   目 
刊名、刊号、年、卷、期、页/书名、

书号、出版社 

位次/

总人数 

级别（收

录）/引用 
计分 

审核

签字 

自动化专业英语教学改革探索与思

考 
教育教学论坛

ISSN1674-9324,2013,11,53-54 
1/3 C 30  

自动控制原理教学中交互性工具的

探讨 
青岛科技大学学报（社会科学版）

ISSN1671-8372,2013,29（6）108-110 
2/3 C 15  

三菱 PLC 中顺控指令的应用 
与仿真 

青岛科技大学学报（社会科学版）

ISSN1671-8372,2013,29（6）25-26 
2/3 C 15  

2.任现职以来教学立项情况（限填 3项） 

时间 批准机关 名称 等级 
位次/总

人数 
计分 

审核

签字 

无 

 

 

 

3.任现职以来教学获奖情况（限填 3 项） 

时间 批准机关 名称 等级 
位次/

总人数 
计分 

审核 

签字 

2011.10 青岛科技大学 本科毕业设计指导优秀奖 校级 1 60  

4.任现职以来完成课堂教学任务 

学期 讲授课程名称或其他教学任务 授课对象 
计划

学时 

工作

量 

审核

签字 

2010/2011-1 
2010/2011-1 
2010/2011-2  
2010/2011-2 
2010/2011-2 
2010/2011-2 
2010/2011-2 
2011/2012-1 
2011/2012-1 
2011/2012-1 
2011/2012-1 
2011/2012-1 
2011/2012-1 
2011/2012-1 
2011/2012-2 
2011/2012-2 
2011/2012-2 
2012/2013-1 
2012/2013-1 
2012/2013-1 
2012/2013-1 
2012/2013-1 
2012/2013-2 
2012/2013-2 
2012/2013-2 
2012/2013-2 
2013/2014-1 
2013/2014-1 
2013/2014-1 
2013/2014-2 

认识实习/生产实习 
综合实验 

计算机控制技术 
计算机控制技术 
计算机控制技术 
计算机控制技术 

毕业设计 
自动控制原理 
自动控制原理 
自动控制原理 
自动控制原理 
自动控制原理 

认识实习/生产实习 
综合实验 

计算机控制技术 
自动控制原理 

毕业设计 
系统辨识 
系统辨识 

自动化专业外语 
自动化专业外语 
自动化专业外语 
自动控制原理 
自动控制原理 
自动控制原理 

毕业设计 
自动化专业外语 
自动化专业外语 
自动化专业外语 

毕业设计 

本专科生/自化 09A、09B 
本专科生/自化 09B 
本专科生/测控 081 
本专科生/测控 082 
本专科生/测控 083 
本专科生/测控 084 

自化 071-4，测控 073 
本专科生/自专 091 
本专科生/测专 091 
本专科生/热能 091 
本专科生/热能 092 
本专科生/热能 093 
本专科生/自化 084 
本专科生/自化 10B 
本专科生/自专 091 
本专科生/自专 101 

自化 081-6，自专 091 
本专科生/自化 0921 
本专科生/自化 0922 
本专科生/自化 104 
本专科生/自化 105 
本专科生/自化 106 
本专科生/自专 101 
本专科生/自化 1021 
本专科生/自化 1022 

自化 091-095 自专 101 
本专科生/自化 114 
本专科生/自化 115 
本专科生/自化 116 

自化 101-105 

 
 

48 
48 
48 
48 
 

96 
96 
48 
48 
48 
 
 

48 
80 
 

32 
32 
48 
48 
48 
80 
48 
48 
 

48 
48 
48 

 
 

86.88 
 
 
 
 

134.04 
 

83.52 
 
 
 
 

86.88 
89.8 

 
48 
 

62.4 
 
 

89.8 
86.88 

 
 

62.4 

 

课堂教学效果 

 

本专科课堂教学： 

 

 

审核人签字： 

教务处审核（章） 

研究生课堂教学： 

 

 

审核人签字： 

研究生处审核（章） 

 

---------------------------------------------○
---------------------------------------------------------○

----------------------------------------------------------------○
------------------------------ 

青岛科技大学 2014年教师系列专业技术职务评审一览表 
单位（学院）：自动化与电子工程学院  

姓名：王丽丽    联系电话：18863997177 

-1-                                                                                                      -2- 



 

三、科研工作情况                           

1.任现职以来的论文、论著、作品等(不超过 8篇，前 3项代表本人最高学术水平) 

序

号 
题   目 

刊名、刊号、年、卷、期、页/

书名、书号、出版社 

位次

/总

人数 

级别（收

录）/引用 
计分 重合率 

1 

论文：《MODELING AND SIMULATION 

OF FRESH AIR SYSTEM WITH LHTS 

AND SOLAR ENERGY》 

International Conference on 
Computer Application and 

System Modeling, ICCASM 
2012, 24(1), 0012-0015 

1/2 A（EI） 140  

2 
论文:《新风系统的自适应模糊神经

网络控制设计与仿真》 

24th Chinese Control and 
Decision Conference, CCDC 

2012, 2777-2782 
1/2 A（EI） 140  

3 
论文：《基于模糊算法的新风控制系

统设计与实现》 
南京理工大学学报 ISSN 

1005-9830,2012,36(2) ,87-91 
1/2 A（EI） 140  

4 

论文：《AC electrical properties of 
titanate-linkcoupled carbon black 
filled polypropylene composites》 

Appl. Mech. Mater.，ISSN 
1660-9336, 2012，217-219：

644-651. 
2/5 A（EI） 40  

5 

论文：《Explorative research on the 
magnetostriction of carbon black filled 
polypropylene composites》 

Appl. Mech. Mater.，ISSN 
1660-9336, 2012，217-219：

673-677. 
2/5 A（EI） 40  

6 

论文:《The Fluidity and AC Impedance 
of Polypropylene Composites Filled 
with Activated Carbon Black》 

Appl. Mech. Mater.，ISSN 
1660-9336, 2012，217-219：

634-643. 
2/5 A（EI） 40  

7 

论文：《Study on electrical properties of 
activated carbon black filled 
polypropylene composites using 
Impedance analyzer》 

Adv. Mater. Res.，ISSN 
1022-6680, 2013，712-715：

175-181. 
2/5 A（EI） 40  

8 

论文：《Effect of carbon black surface 
treatment on the AC electrical 
properties of PP-based composites》 

Adv. Mater. Res.，ISSN 
1022-6680, 2013，712-715：

182-189. 
2/5 A（EI） 40  

论文论著总分：620 

 

 

 

 

 

 

 

                                     审核人（签字）：             

 

 

 

 

 2.任现职以来承担科研项目情况（不超过 5 项，前 3项代表本人最高学术水平）  

项目期限 
纵/

横 
项目名称（编号） 批准机关 级别 

位次/

总人数 

完成 

情况 
计分 

审核

签字 

2013.01-2015.12 纵 
应对欧盟环保法规—轮胎产业升

级用丁苯橡胶绿色制造技术与集

成示范（2013BAF08B0102） 

国家 
科技部 

国家级 3/7 在研 615  

2011.01-2012.12 纵 
典型农业固体废弃物制备木塑可

循环复合材料关键技术与装备开

发（2011GGB01070） 

山东省 
科技厅 

省部级 2/6 
 

在研 140  

2013.01-2014.12 纵 
海洋工程用特种轮胎高值化再制

造关键技术攻关与关键材料开发

（2013GHY11512） 

山东省 
科技厅 

省部级 3/6 在研 70  

2013.06-2014.12 横 
木塑发泡用 PVC 专用树脂的开发

及应用（20133702002632） 
中石油  1/3 

在研 
1200  

2013.07- 2014.12 横 
聚丙烯双向拉伸土工格栅专用料

的开发与推广（20133702002630） 
中石油  2/3 

在研 
  

3.任现职以来科研成果(科研奖励、专利等，不超过 5 项，前 3项代表本人最高学术水平) 

时间 项          目 批准机关 等级 

位次

/总

人数 

计分 
审核

签字 

2012.10 3C 产品用环保型阻燃工程塑料

制备关键技术 
中国石油和化学 

工业联合会 
科技进步二等奖 

3/10 300  

4.科研成果 

转化情况 

 

审核人（签字） 

科研项目分合计：2025 

 

审核人签字： 

科研成果分合计：300 

 

审核人签字： 

到校纵向经费共：    

万元 

审核人签字： 

到校横向经费共：56万元 

 

审核人签字： 

四、其他业绩 

时间 业绩项目（限填三项） 

审核 

签字 

2011-2012 
参与两项横向项目聚丙烯双向拉伸土工格栅专用料的开发与推广、可调周长预硫化

环状胎面结构设计与有限元分析，到校经费 16万元。 

班主任工作情况 2011.10-2014.07，电信 102 班 

青年教师 

实践锻炼

情况 

无 

 

本人承诺：所提供的个人信息和证明材料真实准确，对因提供有关信息、证件不实或违反有关规定造成

的后果，责任自负。 

          本人签名：                       年    月   日          

单位（学院）：自动化与电子工程学院  姓名：王丽丽  联系电话：18863997177 

-3-                                                                                                      -4- 

---------------------------------------------○
---------------------------------------------------------○

----------------------------------------------------------------○
------------------------------ 


